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Stgd a Windows programhoz (Pulsar Commander) és a kézivezérld meniih6z
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Biztonsag

Az elektronika forditott polaritas, motorzarlat és tulfesziiltség ellen védett.

A tapkabelen 6,3 A lomha biztositék van. A motorkabelek miitkodés kdzbeni
lehuzasa nem okoz karosodast. Ha a DEC motor allas kdzben remeg, akkor a
tapegység zajos. A tapfesziiltség 10 - 24VDC. A PEC jelado kabelét mikodés
kozben ne huizzd ki/dugd be! Ha egy motorkébeles verziod van, a motorkabelt a
Pulzar DEC csatlakozdjara kell kotni.

Gyorstalpalé
Kézivezérlé menii navigacio

Az egyes meniiket a gombokkal lehet elérni. A Joystick jobbra nyomva
elfogadast, balra kilépést jelent. Fel/Le a meniiben valo navigalas. Kilépni a CE
gombbal is lehet (javasolt).

Informacié a kijelzén

A 2x16 karakteres kijelz6n a Rektaszenzio (hh,mm,ss) és a Deklinacid (dd,mm,ss) jelenik meg. Az utolséd
szamjegy kerekitési pontatlansag miatt barmikor megvaltozhat.

R/r a joystick iranyértelmezését mutatja rektaban.

Rp a poluson valo athaladast jelzi (12h hozzdadodik ar RA értékéhez).

D/d joystick iranyértelmezését mutatja dekliben.

p=PEC bekapcsolva.

r=refrakcio korrekcié bekapcsolva.

e/w mutatja a tubus helyzetét a meridianhoz képest.

S=Stopped, azaz megallitva (autostop funkcio, csillag kovetést valasztva lehet kilépni!)
@=Alacsony tapfesziiltség.

! = PEC jeladorol jel érkezett.

lampa gomb nyomasa kozben: csigaperiodus szamlalo bal feliil, refraktalt koordinatak a kijelzon

Figyelem! Az els6 hasznalat soran (¢€s programfrissités utan) ellendrizni kell az idét (UT) €s
datumot, valamint a foldrajzi koordinatak helyességét.

Inicializalas

Ez a hasznalat elsd 1épése. Osszehangolja a tAvesdvet az égi koordinata
rendszerrel. Pélusradllas sziikséges. Minden 1j felallitas esetén meg kell



ismételni. Fix felallitas esetén elég egyszer (ha GoToHome funkcidval kapcsoljuk ki a
tavesovet).

Ellendrizd, hogy nyugatra kdvet-e a tdvcsd. Ha nem: setup/mechanika
paraméter/forgas - €s allitsd at az értéket!

Ellendrizd, hogy a joystick felfele billentésekor (figyelem — a dek. értéke nd!)
¢szakra megy-e a tavesd. Ha nem: nyomd le hosszan az N/S (jobb alsd)
billentytit! Ezt a miiveletet meg kell ismételni, ha kézzel atforditod a tubust a
merididnon vagy a kovetkezd inicializalaskor.

Allitsd a latomezd kozepére a referencia csillagot, nyomd le a jobb felsé gombot
(Inic. Mentii) /Ref objektum/Star/Star1/Enter és keresd meg az aktualis csillagot
az adatbazisban (vagy a Starl megjelenése utan lisd be a kivant csillag
sorszamat)! Ezutdn add meg a tubus (NEM a csillag) helyzetét a meridianhoz
viszonyitva. (megj.: Excel-ben megirhatod sajat referencia csillag
adatbazisodat.)

Megjegyzés: az inicializalas planetarium programbol is végezhetd, de igy a
merididnhoz viszonyitott helyzet nem frissitddik, ami helytelen mitkodéshez
vezethet.

Most mar a Pulzar képes a GoTo parancsok végrehajtasara. Nyomd meg a GoTo
gombot, a joysticket hasznalva fel/le lapozhatsz a katalogusok kozott, jobbra
billentve a joysticket beléphetsz, majd beirhatod a katalogus szamot. Ehelyett
ismét jobbra billentve a kataldgus elejére 1épsz, ahonnan fel/le lapozhatsz. A
kivalasztott elemen jobbra billentve megtekintheted az objektum néhany adatéat,
majd ismét jobbra billentve indul a tdvcso.

GoTo

(PC menii)
Megjegyzés: minden csv katalogus adatallomanyt a Pulsar Commander
konyvtaraba kell masolni!
A katalogusok barmely objektumat be Iehet allitani a tdvcsdvel, vagy a bevitt
koordinatakra all ra.

Ha egy GoTo parancsot hajtasz végre, az objektum nem lesz tokéletesen
kozépen a latomezOben. Allitsd kozépre €s kattints a Kalibral gombra!

A kovetkez6 opciok allnak rendelkezésedre:
Tubust fordit - ezzel lehetoveé teszed a taveso also allasanak automatikus

elkeriilését. A GoTo parancs végrehajtasa soran a taveso keriili az also allast.
Csak helyes foldrajzi koordinatakkal és idével mikodik.



Polus atmenet - lehetdvé teszed objektumoknak a poluson at valo elérését, ami
néha gyorsabb, mint az 6ratengely forgatésa. Csak helyes foldrajzi
koordinatakkal és idovel miikodik.

GoTo parancs kézben a STOP gombra katintva tudod megallitani a tdvcsdvet. A
Parkol¢ allas az altalad beprogramozott pozicioba viszi a tavesovet, majd
leallitja a motorokat.

PEC

Programozas:

PEC menii/Uj PEC

A sipjel utan a joystick segitségével tartsd a szalkereszten a csillagot! Az
ajanlott nagyitas 800 - 1000x. A felvétel végét dupla sipjel jelzi. Ha jol sikertlt a
tanitas: Yes. (mentés)

Ezutan a PEC Ra-ban automatikusan bekapcsol.

A PEC kikapcsolaskor nem vész el, sot, program frissités utan sem.

A tanitast végezheted egy nagy nagyitasu szalkeresztes okularral vagy CCD
(Webcam) autoguiderrel.

A tanitas alatt a kijelzOn a korrekciok és a csiga pozicio szamlalo olvashatd. Ha
a végén az eredmény nem nulla (Ra), akkor maradék refrakciés hiba vagy
pOlusraallasi pontatlansag az oka. A jo polusraallas a j6 PEC tanitas feltétele.

Tandcsok a PEC programozasahoz

Vilassz egy sz€lmentes ¢jszakat jo nyugodtsaggal!

Nagy nagyitasu szalkeresztes okulart hasznalj!

A tavesovet allitsd a meridian kozelébe, 0 fok deklinacion! A periddikus hiba itt
a legnagyobb, a kovetés esetleges cstiszdsa a legkisebb.

Allj pélusra pontosan!

A Vezet6 sebességet allitsd a hasznalt nagyitashoz (pl: 800x- 3 )

Ne korrigalj 1égkori turbulenciara!

Pontosabb eredmény kaphatdo CCD autoguider hasznalataval. Inditsd el az
autoguidert, majd 1épj be az j PEC mentibe! A ciklus végén mentsd a tanitast!

A PEC rendszer hosszutavl pontossagat a csiga jelado garantalja. A jel vételét
felkialto jel nyugtdzza. Ha ez nem lathatd, mozgasd meg a csatlakozokat! Ha
csiga jeladot hasznalsz, a PEC bekapcsolas utan automatikusan miikodésbe 1ép
(ha be volt kapcsolva).



Intelligens funkciok hasznalata

Az alabbi fejezet €rinti a: Parkolo allas, Autostop Global, Tubus forditas, Polus
atmenet meniiket.

Parkol6 allas

A Parkol6 4llas a mechanika tizemen kiviil helyezésére szolgdl, az inicializalési
informaciok megorzése mellett. Bekapcsolas utan azonnal kész a miikodésre.
Természetesen a motorok leallasa utan kézzel a mechanika nem mozgathato.

Programozasa igy torténik:

1 Inicializélas (egy déli égen levd csillagon) ha még nem tortént meg.

2 Kézivezérldvel vidd a tubust a kivant parkolé allasba! (a tubus kb. dél fele
nézzen ¢s jonéhany fokkal a horizont felett)

3 Lépj be a Beallitasok/Felh. paraméterek/Parkolo allas meniibe és mentsd a
poziciot!

Amikor befejezted a megfigyelést nyomd meg az 5 gombot 3 masodpercre és a
mechanika a parkolo allasba megy, majd leallitja a motorokat. Ezutan
kiszamolja a refrakcid korrekciot, végrehajtja €s most mar kikapcsolhat6. Ezutan
akar le is vehetd a tapfesziiltségrol.

Megj.: keriiljiik el a tubus pontosan E-D irdnyu allasat, mert hibakhoz vezethet a
K/Ny tubusallas frissitésekor. Ha az autostop hatarokat beallitottad, a parkold
helyzetnek ezeken beliil kell lenni.

Tubus forditas (Meridian flip)

Ez a parancs atforditja a tubust a mechanika egyik oldalardl a masikra. A
parancs a bal als6 gomb hosszu lenyomasaval aktivalhat6. Biztonsagi okokbol
csak akkor miikddik, ha a tubus mar valamelyik als6 allasban van. A parancs
befejezése utan a tubus az eredeti pozicidoba mutat ( a hibdk 90%-ban a
polusradllasbol és a DEC/optikai tengelyek merdlegesség hibajabol adodnak).

Tubus forditas soran a DEC tengely késleltetve kezd forogni, nehogy az
oszlopba verje a tubust. A késleltetés a Tubus forditds meniiben allithatd be
(mésodpercben).



Polus atmenet

Az északi égbolt elérése, vagy keletrél nyugatra atfordulas csak rekta mozgassal
kicsit nehézkes. Ilyenkor jol jon a poluson valo atfordulds. Egy goto parancs
végrehaztasa eldtt a program eldonti, melyik modszer a hatékonyabb. Minde;j
fiilleg akkor hasznos, ha programoztad az autostop hatarokat. Az alabbi diagram
tampontot ad az értelmezéshez. Ezt a funkciot a Beallitdsok/Felhasznaloi
beall./P6lus atmenet menuben lehet aktivalni.

Az autostop hatarokat ugy allitsd be, hohy a mechanika mindkét oldalan
szabadon fordulhasson a tubub a polus felé!

Globalis Autostop

Mivel a német mechanika nem engedi a tubust minden égi poziciéba barhonnan
szabadon fordulni, sziikség van mozgatasi hatarokra a keleti s nyugati oldalon
egyarant. Ha masért nem, legalabb kénylemi okokbdl mindenképp.

Ezzel a funkcidoval megtanithatod a kontrollert a hatarok tiszteletére.

Ha a tavesO az egyenlitOre mutat, altalaban teljesen korbeforgathatd, de melkedd
deklinacid mellett mar gondok adddhatnak. A joystickkel tovabbra is at lehet
1épni a bedllitott hatarokat.

A programozas lépései:

1 inicializalas (pl. a keleti oldalon) a fentiek szerint

2 joystickkel mozgas a kivant keleti hatarhelyzetbe (pl.: 1 6ra a meridiantol
keletre +20 for dekli mellett).

4 belépés a Beallitasok/Felh. Beall./Autostop Global menii és az Ra, Dek
hatarok mentése.

5 tubus forditas a bal als6 gomb hossza lenyomasaval.

6 a kivant nyugati hatarhelyzet megkozelitése

7 a 4. Pont ismétlése és a funkcid aktivalasa a menuben

8 polus atmenet engedélyezése az azonos meniiben.

Az alabbi diagram mutatja egy atlagos tiltott zona (No Go Area) hatarait.
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GPS vevo hasznalata

A pulzér a soros csatlakozon keresztiil kiaolvassa a (4800 baud) NMEA
protokoll szerinti pozici6 és id6 adatokat az iménti szabvanyt tdmogatdo GPS
vevokbol. Ezzel a lehetdséggel mindig pontos foldrajzi koordinatakkal €s idovel
dolgozik a kontroller, ami pontosabb refrakci6 szamitést és korrekcidt tesz
lehetdveé.

1. Valasszd ki a NMEA 4800 baud opciot a GPS Inteface meniiben!

2. Varj, amig a GPS kész a navigalasra, majd kapcsold a Pulzar soros portjara a
GPS tartozek soros kabellel (figyelem, forditod adapter kell a 3,5 labak
felcserélésére)!

3. Kapcsold be a Pulzart! Néhany masodperc mulva nyugtazza a GPS adatok
vételét. Most mar leveheted a kabelt.

Astrofotografia

Javasolt beallitasok

Vezetett fotozashoz valasszunk 2-3 koriili vezet6 sebességet! Kalibraljuk a
vezetd kamerat, majd allitsuk magasabbra (3 rol 4 re) a vezetd sebességet!
A Stop aram legyen azonos a Kovetd drammal! A refrakcio korrekciot
kapcsoljuk ki!

A jo PEC programozas csokkenti a vezetési hibak lehetdségét, illetve n6 a
megengedhetd expidd a vezetd kameraval.



Deklinacioban célszerti tiltani az egyik irdnyl korrekcidkat, mert ez csak gondot
okozhat. Meg kell hatdrozni a dekli eltolodés irdnyat, majd a mésik irdnyban a
korrekciot tiltani kell!

Autogider kabel hasznalata el6tt gy6zddj meg a kompatibilitasrol!

A vezetetlen fotézasnal a refrakcié korrekcio és a PEC elengedhetetlen.
1,5-2"/pixel felbontés alatt a vezetetlen fotdzés 2-3 perc felett kevés sikerrel
kecsegtet, féleg alacsony elevacio mellett.

Beallitasok és kézivezérlo menu

Az elsé tablazat a mechanika és a motorok paramétereit tartalmazza, ahogy azok
a kézivezérlé meniijében talalhatok. Az alapbeallitds a G40/41/42 mechanika. A
masodik tablazat a felhaszndloi beéllitasokat és a menu tobbi részét tartalmazza.

Mount Parameter (gomb 6) RA DEC

Teljes attétel  Total Red 100 -432 15000 432
Csigakerék fogszam Maingear 100 -432 15000 -

Motor felbontas step/rev MotRes 100/200/400 100/200/400
Lépés felbontas automatikus

Rotation L/R Bal/Jobb direkt gomb 4.
Ez hatadrozza meg a motorok forgasiranyat. A

bekotés €s a mechanika fliggvénye.

Német/Villas Mech. Tipus Germ/Fork (F tiltja a tubus
forditast és K/Ny kérdést
inicializalasnal)

Kovetd aram 800mA (600 a javasolt minimum)

Ha a sebesség nem nagyobb mint 2x kovetés.

GoTo aram 1000mA

Stop aram (4116 motornél) 400mA

Motor frek (az aramszaggatas frekvencidja, 180-255

nagy érték halkabb de egyenetlenebb jarast

ad)

A pirossal jelolt meniik csak Inicializalas €s helyes paraméter beallitdsok
(K/Ny,1d6, Sz/Hossz) utan miitkddnek.

Felhaszn. paraméterek RA DEC

(gomb 6 és le)

Vezet6 sebesség 3 (1-9ig, ahol 9=6ramii sebesség)

Center 10

Find 50

Slew 600

GoTo speed 5000 5000 (6-al osztva
sziderikusban kapjuk a
sebességet. Max: 7
fok/sec




Gyorsitas 1-9 1-9

A tavcsovet nem lehet 1=kis 9= nagy gyorsulas
ugrasszertien inditani.. gyorsulas

Holtjaték kompenzalas Itt nincs (min, sec egységben)

Tubus forditas

Beirhat egy késleltetést (sec.) a DEC
mozgas megkezdéséhez.

Pélus atmenet

Engedi a polus atmenetet. Néha gyorsabb
egy GoTo a poéluson at, mint korbeforgatva.

Szélesség/Hosszisag

A megfigyl6helyed adatai. A
GPS egység automatikusan
frissiti. (Programfrissités utan
ujra beirando)

A szélesség K-re |Figyelem: ez fontos
negativ 0-180 paraméter, be kell irni a
fokig, Ny-ra helyes értéket!

pozitiv

Autostop global Keresd meg
azt A DEC hatart, ahol a
tubus a nyugati rekta
mozgatas soran eldszor
iitk6zik! Ez a DEChatar.
Most mozgasd a tubust észak
fel¢ a "legrosszabb"
pozicidba, ahol a legkisebb
szabad Ut van nyugat felé. Ez
a RAhatar. Tubus forditas
vagy ismételt inicializalas
utan ismételd meg a
programozast a keleti oldalon!
A funkcio6 Ki/Be kapcsolhato6.

Miikodés:Ha a DEC a hatar felett van, a
tubus megall az Azimut (RA) hataroknal. A
joystick hasznalataval a hatér atlépheto.
Ha a mechanika Autostop miatt megallt,
mozgasd a joystickkel a hataron kiviilre,
majd valaszd a Csillag kovetést!

A tiltott teriiletbe hatolé GoTo parancsot a
Pulzar nem hajtja végre. Tubus forditas
megoldhatja a problémat. S jelzi a kijelzén
a leallitast.

A feliigyelet nélkiili GoTo lizemelés csak
sajat felelosségre toténhet!!!

Autostop local Alltsd be a
kovetni kivant objektumot,
majd mozgasd RA-ban a
tubust a kivant hatarig
nyugatra! Lépj be a meniibe
¢s mentsd az RAhatar-t! A
funkcio Ki/Be kapcsolhato.

Ha a mechanika Autostop miatt megallt,
mozgasd a joystickkel keletre, majd valaszd
a Csillag kovetést!

Ez a funkci6 az dlmos asztrofétosoknak
késziilt.

S jelzi a kijelz6n a leéllitast.

Home pozicid Alt/Az Ment
Ez a tavcso parkoloallasa.
Vezesd ide a tavesovet €s
mentsd az allapotot!

A rendszer kikapcsolas utan is megdrzi a
koordinatakat, ha GoTo HOME moédban
kapcsoltak ki.

Aktiv sebesség (gomb 0)
A kézi mozgatas sebességét
valasztja ki.

A 2,3 gomb a Vezetd és Progressziv
sebességet aktivalja.

Refrakcio korrekcio (ez egy
valds idejli King rate mindkét
koordinataban)

Be/Ki
r a kijelz6n

Be/Ki
r a kijelz6n

Vendég méd Add meg
négyjegyl PIN kododat, és
kapcsold be a funkciot! Most
csak a joystick mozgatd
funkcigja aktiv.

Kilépéshez 1épj az Inicializalads meniibe és
add meg PIN kododat!

Ha elfelejtetted a PIN kodot: Ki/Be
kapcsolas a fokapcsolon.




Felh. Sebesség beallit 1,2.3
(gomb 7 és fel)

Ez a sebesség a kovetéshez
adodik.

Min,sec,1/100s
/ id6perc

Deg, min, sec / idoperc

Rata valaszt (gomb 7)

Sziderikus

Hold seb.
/

Nap seb.

Fold (all6 motorok)

A koordinatak nem vesznek el.

Felh sebesség 1,2,3

3 programozhat6
sebesség egyike.

Inicializalds (gomb -)

Ref objektum

Pl. csillag adatbazis elemei.

RA+DEC beallit

Direkt koordinata bevitel.

Ido+Datum all.

1d6 és datum beallitas ( UT)! Csak els6
hasznalatkor.

Time Date Sid 1d6 ellendrzése allitas nélkiil.
GoTo (gomb CE)
Katalégus Sajat adatbazist is irhatsz, vagy

Star, M,NGC,USER, USER1

szerkesztheted a meglevot (Excel) Egy
példa lathat6 alabb.

Tubust fordit (gombl,
hosszi nyomas)

Tubus forditas. Csak valamelyik also
allasbol miikodik. Pontos inicializalas kell.
Ha engedélyezve van, a tubus forditas
GoTo el6tt automatikus is lehet,
amennyiben Autostop hatarok programozva
vannak.

GoTo RA DEC

Ekvatorialis koordinatakra allas.

GoTo Alt Az

Alt/Az koordinatakra allas.

GoTo Home (gomb 5, hosszt
nyomas) Inicializalas kell!!

Az elbre beprogramozott pihend alasba
viszi a tavesovet és kikapcesolja a
motorokat. A tap kikapcsolhato.. A
koordinatak nem vesznek el.

PEC (gomb &)

Pec Be/Ki

Ki/Be kapcs.. p a kijelzén=be

Uj PEC A csippanés utin
lehet tanitani.

Uj PEC tanulast kezd. Mentés utan
automatikusan bekapcsol a korrekcié RA-
ban.

Szinkron

A csigara tett jellel szinkronizalja az
adatokat (ha nincs jelado)

Rendszer (gomb 6 ¢és fel)

U/Temp

Tapfesz és belsé hom. ellendrzés.

Upgrade
AVRprog.exe vagy Pulsar
Commander hasznalataval.

Program frissitést fogado allapot.
Figyelem: csak programozas utan lehet
kilépni! Kikapcsolas ekkor nem ajénlott.

Reset All

Paramétereket és belso valtozokat
visszaallit. Programfutés hiba javitashoz.




Vilagitas Kijelz6 megvilagitas allitas.

Ora allit A bels6 ora hangoldsa. A 10 nap alatt
masodpercben mért hibat eldjelesen
beliitjiik. P1. 67s siet/10 nap - bevitel: +67

Hibakeresés

1. A mechanika nem kovet.

Foldi sebesség van aktivalva (pl.: auto stop funci6 bekapcsolt)
A DEC kabelt kototted a rekta motorra.

2. A mechanika rossz iranyban kovet.
Rekta motor forgasirany rossz. Ld. Inicializalas!
3. Hiba a kovetési sebességben.

Belso ora korrekcid nem tortént meg. Ld. Rendszer menti!

Nem a megfelelo kovetési sebesség aktiv (pl.: Hold, Nap vagy felhasznaloi
csillag helyett).

Rossz mechanika/motor paraméterek. Ld. Beallitasok menti!

Refrakciod korrekcio kikapcsolva vagy hibas (Inicializalasi informacio hibas).
Megjegyzés: barmilyen maradék hiba korrigalhato a megfeleléen programozott
felhasznaloi rdata hasznalatdaval. Ez a korekcio csak az adott égteriileten lesz
pontos.

4. GoTo parancsot nem hajtja végre.

Az objektum a horizont alatt van.

Rossz datum/id6 vagy foldrajzi hely bedllitas. Ld.: Inicializalas.

Az objektum az AutoStop hatdron tul van és a poélusatmenet nincs engedélyezve.
5. "Utés" a DEC motornal indulaskor (vezetésnél kellemetlen)

Stop aram értéke alacsony. Emeld fel a kdvetési aram értékére (Beallitas menii)!
6. "Réangatas" a rekta motornal kdvetés kozben.

Tapfesziiltség til magas (25V felett).

Kovetési aram alacsony/magas. Allitsd be a Beallitisok meniiben!
Magas motor frekvencia.



Tapegység probléma.
7. A tubus rossz irdnyba fordul.

DEC motor forgésirany beallitds elmaradt, vagy kézzel valtottal meridian oldalt.
Véletleniil lenyomtad a joystick iranyvaltdo gombot (N/S).

A billentyiizet magyarazata

1. Rovid nyomas: K/Ny felcserélése, 3 sec nyomas: Tubus fordités
Vezetd sebesség

Progressziv sebesség (egy Joystick billentés kb. 10")

Rovid nyomés: E/D felcserélés, 3 sec nyomas: DEC motor iranyvaltas
Goto Home pozicid (3 sec)

Beallitasok

Kovetési mod (Nap, Hold....)

PEC menu

Rovid nyomas: Kalibral (GoTo utéan),

10 Aktiv sebesség

CE (kilépés) GoTo menii

- (minusz jel adatbevitelhez) Inicializalds, Vendég mod kilépés
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LX200 kommunikacio

A Pulzar az aldbbi parancsokat kezeli. Koordinatak fogadésa és kiildése,
sebesség valasztas, GoTo parancs, finommozgatés. Tesztelt programok: Desktop
Universe, Guide7, The Sky. A koordinata formatumot a Pulsar Commander
segitségével allitsuk L (long) tipusra! Ezt a beallitast a program megjegyzi.



Autoguider csatlakozé

A Pulzar autoguider csatlakozdja a Meade CCD szabvanynak felel meg. Az
ilyen kabeleket egyszeriien a megfeleld csatlakozoba lehet dugni. Az SBIG
kamerakhoz adaptert kell késziteni. Leirasa a Pulzar internetes oldaldn talalhato.

Program frissités és katalogus betoltés

Program frissités

Csatlakoztasd a Pulzart (tap Be) a soros portra (kabel mellékelve), varj, amig a
GPS keresés befejezodik!

Indisd el a Pulsar Commander-t, nyisd meg a soros portot,

Kattints az Upgr(ade) gombra,

Vilaszd ki az (jj programot pulsar v999*.hex (Browse),

Kattints a Write gombra,

Ha hibaiizenetet kapnal (Read error), 1€pj ki (Exit) mint ha normalisan
befejez0dott volna a programozas,

5 A Pulzar gjraindul.
(A felhasznaléi paramétereket ujra kell programozni. Ora korrekcié nem valtozik)

IS O e )

Katalogus betéltés (Excel csv formatum)

0 Csatlakoztasd a Pulzart (tap Be) a soros portra (kabel mell¢kelve),

1 Inditsd a Pulsar Commander programot (letdlthetd),

2 Nyitsd meg a soros portot,

3 A legordiild ablakban valaszd ki a programozni kivant katalogus nevét (amit
itt tetszOleges névre atirhatsz, pl. USER1 helyett Bolygo),

4 Toltsd be a kivant file-t,

5 Kattints a "Send Catalogue"-ra,

6 Varj a "Sent" lizenetre (ez perceket vehet igénybe)!

Ezalatt a kovetés funkcido mukodik.

Példa az adatbazis szerkezetre

Excel file formatum: (csv kiterjesztés, pontosvesszdvel elvalasztva)

Serial hh mm Ss deg min sec Mag data dataConst Name
9999 4chr  10chr
28 19 50 47 8 52 6 0,77 0 0Aql Alp Adl

45 2 7 10 23 27 45 2 0 0 Ari Alp Ari



Kijelzo:

Megirhatod sajat (USER) adatbazisodat (user:500 sor, user1:2000 sor ), vagy
szerkesztheted a tobbit is. A szerkesztéshez a Notepad is hasznalhato. Txt
formatumban val6 mentés utan a kiterjesztést csv-re at kell irni.

Vizualis termékismerteto
Angol verzidban talalhato.



